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C-UAV

Detekce, Lokalizace, Identifikace,
Sledovani

Tomas Thor




MALA STOPA

Nizky let, rychlost, reakéni Cas
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RF SIGNAL

Optické / autonomni fizeni
omezuje ruseni
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SVETLO

Noc a protisvétlo ztézuje EO
detekci
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POZADI

Terén, mraky, Sum zvySuji
falesné poplachy
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SENZOROVY RETEZEC C-UAV

Q0 @ 04,

Detekce / CUE EO/IR Tracking Laser
Radar / RF / akustika VIS + MWIR/ LWIR Detekce + konstantnilD LRF / oznacenicile
Robin IRIS / Dedrone OpenWorks / Teledyne DroneSentry-C2
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THANK YOU!

Tomas thor
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